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ОПТИМАЛЬНА СТРАТЕГІЯ ПЕРЕСЛІДУВАННЯ,
ЩО ВИКОРИСТОВУЄ НАПРЯМОК НА ЦІЛЬ

Анотація. По бу до ва но стра тегію пе ре сліду ван ня, що ви ко рис то вує тільки на пря мок на
ціль та має влас ти вості, близькі до влас ти вос тей стра тегії па ра лель но го збли жен ня. До ве де -
но те о ре му про існу ван ня, єдиність та про дов жу ваність роз в’яз ку сис те ми ди фе ренціаль них 
рівнянь, що опи сує рух втікача та пе ре сліду ва ча, а та кож те о ре му про опти мальність по бу -
до ва ної стра тегії пе ре сліду ван ня. Роз гля ну то при кла ди за дач пе ре сліду ван ня та на ве де но
чис лові ек спе ри мен ти, які підтвер джу ють ефек тивність по бу до ва ної стра тегії.

Клю чові сло ва: втікач, пе ре сліду вач, час за хоп лен ня, ціна про це су, опти маль на стра тегія.

ВСТУП

Задачам втечі та переслідування належить одне з центральних місць в теорії
кон ф ліктно-керованих процесів. У цій роботі розглянуто задачі пересліду ван -
ня втікача одним переслідувачем, визначено ціну процесу та сідлові точ ки,
що утворені оптимальними стратегіями переслідування і втечі. Критерієм є
час захоплення втікача, який вва жаємо не пе рер вним. Багато таких задач
дослід же но в роботах [1–7].

У на уко вих публікаціях час то роз гля да ють дві стра тегії пе ре сліду ван ня —
стра тегію па ра лель но го збли жен ня та по гон ну стра тегію. У ви пад ку за сто су ван ня 
стра тегії па ра лель но го збли жен ня пе ре сліду вач, зна ю чи век тор швид кості втікача 
в по точ ний мо мент, вва жає цей век тор постійним та на лінії руху втікача об чис -
лює точ ку, в якій може відбу ти ся за хоп лен ня, якщо пе ре сліду вач ру ха ти меть ся з
мак си маль ною швидкістю у на прям ку цієї точ ки. У кож ний мо мент часу век тор
швид кості пе ре сліду ва ча на прям ле ний на точ ку за хоп лен ня, при цьо му ве ли чи на
швид кості мак си маль на. У разі за сто су ван ня по гон ної стра тегії пе ре слі дувач
рухається з максимальною швидкістю у напрямку втікача.

Відомо, що стра тегія па ра лель но го збли жен ня та по гон на стра тегія опти -
мальні для ши ро ко го кола за дач, у яких до пус ти ми ми стра тегіями мо жуть бути
довільні вимірні за Ле бе гом (Бо ре лем) функції, що на бу ва ють зна чень з опук -
лих ком пактів. За за да них у цій ро боті умов га ран то ва ний час за хоп лен ня
втікача, що об чис люється ме то дом роз в’я зу валь них функцій [2], збігається з ча -
сом, от ри ма ним за до по мо гою пер шо го пря мо го ме то ду Пон трягіна, який
є опти маль ним [3]. Тому стра тегія па ра лель но го збли жен ня, що реалізує ме -
тод [2], є опти маль ною. З пра ви ла екстре маль но го прицілю ван ня [4] вип ли ває
опти мальність по гон ної стра тегії. У ро боті [5] до ве де но опти мальність по гон ної
стра тегії для кус ко во-постійних швид кос тей втікача. У [6] до ве де но опти -
мальність стра тегії па ра лель но го збли жен ня, якщо рух є про стим. У статті [8] на -
ве де но до ве ден ня опти маль ності цих стра тегій за умо ви про сто го руху.

У ро боті [9] з ви ко рис тан ням чис ло вих ек спе ри ментів вста нов ле но, що
у більшості ви падків стра тегія па ра лель но го збли жен ня дає змо гу за хо пи ти
ціль за мен ший час, ніж по гон на стра тегія. Стра тегія па ра лель но го збли жен ня
ви ко рис то вує на пря мок на ціль у по чат ко вий мо мент часу і век тор швид кості
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